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«Стопохідна машина Чебишева»
(докладніше див. https://en.wikipedia.org/wiki/Chebyshev_lambda_linkage )

https://en.wikipedia.org/wiki/Chebyshev_lambda_linkage
https://en.wikipedia.org/wiki/Chebyshev_lambda_linkage




Покрокове створення
«Стопохідної машини» 

«Лямбда-механізм» «Прямолінійна ділянка»



Нога Дві ноги

Лямбда-механізм та нога зі «стопою»



Готовий вигляд механізму

4 ноги Кінематична схема



Розрахунок розмірів

Розміри (виходячи з радіусу CE):



Основні розміри





Готова модель механізму



Дякуємо за увагу!


